T-R4

przekazniki czasowe 9
« Jednofunkcyjne, jednonapieciowe przekazniki czasowe, oferowane
» N w wersjach: T-R4E - przekaznik z funkcjg czasowg E, T-R4Wu - przekaznik
z funkcjg czasowg Wu, T-R4Bp - przekaznik z funkcjg czasowa Bp,
T-R4Bi - przekaznik z funkcjg czasowa Bi « Styki bez kadmu ¢ Napiecia
wejscia AC i DC « Do gniazd wtykowych, montaz na szynie 35 mm
M . wg EN 50022 lub na ptycie « Zastosowania: jako uktady czasowe
_i il w obwodach elektrycznych maszyn, linii technologicznych, w uktadach
gt 4 automatyki, itp. « Uznania, certyfikaty, dyrektywy: uznania R4, ( (
Typ przekaznika T-R4
Obwody wyjsciowe - dane stykéw
llos¢ i rodzaj zestykow 4P - przetaczne
Materiat stykow AgNi
Maksymalne napiecie zestykow AC/DC 250V /250V
Minimalne napiecie zestykow 5V
Znamionowy prad obcigzenia w kategorii AC1 6A/230VAC
Minimalny prad zestykow 5mA
Maksymalny prad zatgczania 12A
Obcigzalnos¢ pradowa trwata zestyku 6A
Maksymalna moc tgczeniowa w kategorii AC1 1500 VA
Minimalna moc taczeniowa 0,3W
Rezystancja zestykow <100 mQ
Maksymalna czestos¢ taczen
* przy obcigzeniu znamionowym w kategorii  AC1 1200 cykli/h
* bez obcigzenia 18 000 cykli’h
Obwodd wejsciowy - sterujacy
Napiecie znamionowe 50/60 Hz AC 24-115-230V
DC 12-24V
Napiecie odpadowe AC:=0,2U, DC:=0,1U,
Roboczy zakres napiecia zasilania 0,8<U,<1,1 patrzTabele 1, 2
Znamionowy pobdr mocy AC 2,2 VA
DC 12W
Zakres czestotliwosci zasilania 48...63 Hz
Dane izolacji
Wymagania izolacyjne B250
Znamionowe napigcie izolacji 250 VAC
Kategoria przepieciowa Il wg PN-EN 60664-1
Napiecie probiercze
* wejscie - wyjscia 2500VAC
* przerwy zestykowej 1500 VAC
* pomiedzy torami pradowymi 2000VAC
Odlegtos¢ pomiedzy wejsciem a wyjsciami
* W powietrzu =1,6mm
* po izolacji =3,2mm
Pozostate dane
Czas zadziatania (warto$¢ typowa) 10ms
Czas powrotu (warto$¢ typowa) 8ms
Trwatos¢ tgczeniowa
» w kategorii AC1 > 105 6A,250VAC
» w zaleznosci od cos¢ patrz Wykres 2
Trwato$¢ mechaniczna (cykle) =>2x107
Wymiary (a x b x h) 21,2x29,5x62,5mm
Masa 499
Temperatura otoczenia
* sktadowania -20...+85°C
* pracy -20...+55°C
Stopien ochrony obudowy IP 20 (z gniazdem)
Ochrona przed oddziatywaniem srodowiska T-R4: RTI GzM4: RTO wgPN-EN 116000-3
Odpornos¢ na udary (zestyk zwierny/rozwierny) 10g/5¢g
Odpornos¢ na wibracje 5g 10..150 Hz

Dane zaznaczone pogrubionym drukiem dotycza standardowych wykonan przekaznikéw.
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T-R4

przekazniki

Dane modutu czasowego

Funkcje O
Zakresy czasowe
Nastawa czasu

Dokfadnos¢ nastawienia
Powtarzalnosé

Wptyw temperatury
Czas regeneracji
Wyswietlanie

[J Opisy funkcji czasowych - patrz str. 20-21.

czasowe

E, Wu, Bp, Bi

0,1s0;10s;1min.; 10 min.; 1 h; 10 h; 100 h
zakres - pokrettem nastawy zakresu / przetacznikiem
w ramach zakresu - pokretlem nastawy czasu / potencjometrem
+ 5% (liczona od konicowych wartosci zakreséw) [

+1% 0
+0,01%/°C
100 ms

dioda LED zielona - sygnalizacja napigcia zasilania U
dioda LED Zzotta - sygnalizacja odmierzania czasu T
oraz stanu wyj$¢ po zakonczeniu odmierzania czasu T [

[J Dla pierwszego zakresu (1 s) doktadno$¢ nastawienia oraz powtarzalno$¢ sa mniejsze niz podano

w danych technicznych (znaczacy wptyw czasu zadziatania przekaznika wykonawczego). Zaleca sig¢ nastawienie odmierzanego czasu w sposéb
doswiadczalny. [ Dioda LED zdita - odmierzanie czasu T ($wiecenie pulsujace); wzbudzony przekaznik wykonawczy, czas nie odmierzany ($wiecenie
ciggte); odwzbudzony przekaznik wykonawczy, czas nie odmierzany (brak swiecenia).

Dane wejscia - wykonanie napieciowe, zasilanie pradem statym

Tabela 1

Kod
napiecia wejscia

Znamionowe
napiecie wejscia U,

Rezystancja wejscia
+10% przy 20°C
Q

Roboczy zakres napiecia zasilania wejscia

VvV DC

min. (przy 20°C)

maks. (przy 55°C)

1012 12 160 9,6 13,2
1024 24 640 19,2 26,4
Dane zaznaczone pogrubionym drukiem dotyczg standardowych wykonan przekaznikow.
Dane wejscia - wykonanie napieciowe, zasilanie pradem przemiennym 50/60 Hz Tabela 2

Kod
napiecia wejscia

Znamionowe
napiecie wejscia Uy,

Rezystancja wejscia
+10% przy 20°C
Q

Roboczy zakres napiecia zasilania wejscia

VAC

VAC min. (przy 20°C) maks. (przy 55°C)
5024 24 158 19,2 26,4
5115 115 3610 92,0 127,0
5230 230 16 100 184,0 253,0
Dane zaznaczone pogrubionym drukiem dotyczg standardowych wykonan przekaznikow.
Wymiary, schematy potaczen - gniazda z zaciskami $Srubowymi do przekaznikow T-R4
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T-R4

przekazniki czasowe

Wymiary - przekazniki T-R4 z gniazdami GZM4
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Trwatos¢ taczeniowa w funkcji mocy obciazenia.
Obwod bezindukcyjny. Maksymalna Wykres 1
czestos¢ taczen przy obcigzeniu znamionowym
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Wspétczynnik redukcji trwatosci
taczeniowej dla indukcyjnych obcigzen
pradu przemiennego

Wykres 2
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Maksymalna zdolnos¢ taczeniowa dla pradu statego.
Obciazenie rezystancyjne Wykres 3
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T-R4

12 przekazniki czasowe

Montaz

Przekazniki T-R4E, T-R4Wu, T-R4Bp, T-R4Bi przeznaczone sg
do gniazd wtykowych z zaciskami srubowymi GZM4 lub GZT4,
montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 |ub na ptycie przy
pomocy 2 wkretow M3. Do gniazd oferowane sa ptytki do opisu

GZM4: tak
GZT4: nie

Separacja obwodéw sterowania
T-R4 od obwodoéw obcigzenia
(styki T-R4)

Wytrzymato$¢ elektryczna
izolacji pomiedzy zaciskami
cewki i stykow

GZM..: min. 5 kV
GZT.. : min. 4 kV

GZT4-0035 oraz obejmy TR4-2000. GZMZI3/4 K

GZT2/3/4: nie

Zdublowane zaciski A2(14)
utatwiajace kablowanie gniazd
w urzadzeniach elektrycznych

I~
[
« g
i /
L
T-R4 GZM4 GZM4 GZT4 TR4-2000 GZT4-0035
Uwaga: gniazda GZM4 dostepne sg w kolorze czarnym i szarym.
Oznaczenia kodowe do zamoéwienia
Stopien ochrony obudowy
Typ Funkcja Materiat llo¢ i rodzaj Sposéb Kod napigcia wejécia
czasowa stykow zestykow podtaczenia

| | | 1

T|-[R

Funkcja czasowa

E - funkcja E

Wu - funkcja Wu
Bp - funkcja Bp
Bi - funkcja Bi

patrz Tabele 1, 2 str. 10

Materiat stykow
‘ 20 - AgNi }

llo$¢ i rodzaj zestykow

‘ 14 - 4P (przetaczne) |

Stopien ochrony obudowy

‘ 2 - w obudowie, wykonanie IP 40 i

Sposoéb podiaczenia

‘ 3 - do gniazd wtykowych |

Przyktad kodowania:

T-R4E-2014-23-1012 przekaznik czasowy T-R4, realizujgcy funkcje czasowg E
- opdznione zadziatanie, materiat stykow AgNi, z czterema
zestykami przetgcznymi, w obudowie IP 40, do gniazd

wtykowych, znamionowe napiecie wejscia 12 V pradu

statego =3 .
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Funkcje czasowe
przekaznikéw TR4N, T-R4, PIR15...T, PIREWT-1Z
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E - op6znione zadziatanie

Po zataczeniu napiecia zasilania U nastepuje odmierzanie nastawionego
czasu T. Po odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy R zadziata
i jest w potozeniu pracy do chwili, gdy napiecie zasilania U zostanie
zdjete.

E(S) - opdznione zadziatanie z zatrzymaniem odmierzania czasu

Po zatgczeniu napiecia zasilania U nastepuje odmierzanie nastawionego
czasu T. Jezeli zostanie zatgczony zestyk sterujacy S, to odliczanie
czasu T zostanie zatrzymane na czas zataczenia zestyku sterujacego S.
Po roztaczeniu zestyku sterujacego S nastepuje dalsze odmierzanie
czasu T (T=T1+T2). Po odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy R
zadziata i jest w potozeniu pracy do chwili, gdy napiecie zasilania U
zostanie zdjete.

Wu - odmierzanie nastawionego czasu zadziatania T

- .

”T\’_‘\T

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje natychmiastowe
zadziatanie przekaznika wykonawczego R i odmierzanie nastawionego
czasu T. Po odmierzeniu nastawionego czasu T, przekaznik wykonawczy
R powraca do potozenia poczatkowego.

Wu(S) - odmierzanie nastawionego czasu zadziatania T
z zatrzymaniem odmierzania czasu

Po zatgczeniu napigcia zasilania U nastepuje natychmiastowe
zadziatanie przekaznika wykonawczego R i odmierzanie nastawionego
czasu T. Jezeli zostanie zatgczony zestyk sterujacy S, to odliczanie
czasu T zostanie zatrzymane na czas zatgczenia zestyku sterujgcego S.
Po roztaczeniu zestyku sterujacego S nastepuje dalsze odmierzanie
czasu T (T=T1+T2). Po odmierzeniu nastawionego czasu T, przekaznik
wykonawczy R powraca do potozenia poczatkowego.

Bp - praca cykliczna rozpoczynajgca sie od przerwy
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Po zataczeniu napiecia zasilania U nastepuje odmierzanie nastawionego
czasu T. Po odmierzeniu tego czasu nastepuje zadziatanie przekaznika
wykonawczego R i rozpoczyna sie ponowne odmierzanie czasu T. Po
odmierzeniu tego czasu przekaznik wykonawczy R wraca do stanu
poczatkowego i rozpoczyna sie nastepny cykl dziatania przekaznika.
Dziatanie przekaznika trwa do momentu wytaczenia napiecia zasilania.
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Bp(S) - praca cykliczna rozpoczynajgca sie od przerwy
zatgczana zestykiem sterujgcym S

Napiecie zasilania U jest zataczone. Po otwarciu zestyku sterujacego,
ktéry wczeséniej zostal zamkniety, rozpoczyna sie odmierzanie
nastawionego czasu T. Po odmierzeniu czasu T nastepuje zadziatanie
przekaznika wykonawczego R na czas T, a po jego odmierzeniu
przekaznik wraca do stanu poczatkowego i pozostaje w tym stanie przez
czas T, a nastepnie ponownie przechodzi w stan zadziatania na kolejny
czas T. Cykle sa powtarzane do chwili, gdy napiecie zasilania U
zostanie zdjete.

Bi - praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania

Po zataczeniu napiecia zasilania U nastepuje odmierzanie nastawionego
czasu T, z rbwnoczesnym zatgczeniem przekaznika wykonawczego R.
Po odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy R wraca do stanu
poczatkowego i rozpoczyna sie ponowne odmierzanie czasu T.
Po odmierzeniu czasu T rozpoczyna sie nastepny cykl dziatania
przekaznika. Dziatanie przekaznika trwa do momentu wytgczenia
napiecia zasilania.

Bi(S) - praca cykliczna rozpoczynajaca sie od zadziatania
zatgczana zestykiem sterujgcym S

Napiecie zasilania U jest zataczone. Po otwarciu zestyku sterujacego,
ktéry wczeséniej zostal zamkniety, rozpoczyna sie odmierzanie
nastawionego czasu T, z rbwnoczesnym zadziataniem przekaznika
wykonawczego R. Po odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy
wraca do stanu poczatkowego i pozostaje w tym stanie przez czas T,
a po jego odmierzeniu przekaznik wykonawczy ponownie zadziata.
Cykle sg powtarzane do chwili, gdy napiecie zasilania U zostanie zdjete.

R - opdznione odpadanie sterowane zestykiem sterujgcym S

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do przekaznika czasowego
w sposob ciaglty. Po zamknieciu zestyku sterujgcego S nastepuje
natychmiastowe zadziatanie przekaznika wykonawczego R. Po otwarciu
zestyku sterujgcego S rozpoczyna sie odmierzanie nastawionego
czasu T. Po uptywie czasu T przekaznik wykonawczy R powraca do
potozenia poczatkowego. Jesli zestyk sterujacy S zostanie powtornie
zamkniety nawet przed uptywem czasu T, odmierzony wczesniej czas
jest kasowany, a po otwarciu S nastepuje ponowne odmierzanie czasu
nastawionego T.
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Funkcje czasowe
przekaznikéw TR4N, T-R4, PIR15...T, PIREWT-1Z

Ws - odmierzanie nastawionego czasu zadziatania T
sterowane zestykiem sterujgcym S
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Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do przekaznika czasowego
w sposob ciaglty. Po zamknieciu zestyku sterujgcego S nastepuje
natychmiastowe zadziatanie przekaznika wykonawczego R i odmierzanie
nastawionego czasu T. Po odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy
R powraca do potozenia poczatkowego. Podczas odmierzania czasu T
zestyk sterujacy S moze by¢ zamykany i otwierany bez wpltywu na
przekaznik wykonawczy R. Dopiero po uptywie czasu T zamknigcie S
spowoduje ponowne zadziatanie przekaznika wykonawczego R
i odliczanie czasu T.

Wa - odmierzanie czasu odpadania sterowane zestykiem

sterujgcym S
s[H RN

N T LA T S

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do przekaznika czasowego
w sposoéb ciggly. Zamkniecie styku sterujgcego S nie powoduje
odmierzania zwioki czasowej i zadziatania przekaznika wykonawczego
R. Dopiero otwarcie zestyku sterujgcego S powoduje natychmiastowe
zadziatanie przekaznika wykonawczego R i rozpoczecie odmierzania
nastawionego czasu T. Po odmierzeniu czasu T przekaznik wykonawczy
R powraca do potozenia poczatkowego. Podczas odmierzania czasu T
zestyk S moze by¢ zamykany i otwierany bez wptywu na przekaznik
wyjsciowy. Dopiero po uptywie czasu T zamknigcie i otwarcie S
spowoduje ponowne zadziatanie przekaznika wykonawczego R
i odliczanie czasu T.

Es - opéznione zadziatanie sterowane zestykiem sterujacym S

]

Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do przekaznika czasowego
w sposob ciagly. Po zamknieciu zestyku sterujacego S nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T, po ktéorym zostaje zatgczony
przekaznik wykonawczy R i pozostaje w tej pozycji az do otwarcia zestyku
sterujgacego S. Jesli czas zamkniecia S jest krétszy od nastawionego
czasu T, przekaznik R nie zadziata.

21

PWM - modulacja szerokosci impulséw
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T R S R

Po podaniu zasilania przekaznik wykonawczy zatacza sie na nastawiony
czas T, a nastgpnie wylacza sie na pozostaty okres brakujacy do petnej
wartosci nastawionego zakresu Tz.

Esa - opdznione zataczanie i wytgczanie sterowane zestykiem

sterujgcym S
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Napiecie zasilania U musi by¢ przytozone do przekaznika czasowego
w sposéb ciagly. Po zamknieciu zestyku sterujacego S nastepuje
odmierzanie nastawionego czasu T, po ktéorym zostaje zatgczony
przekaznik wykonawczy R. Po otwarciu zestyku sterujacego S nastepuje
ponowne odmierzanie nastawionego czasu T, po ktérym zostaje
wytaczony przekaznik wykonawczy R. Jesli czas zamkniecia zestyku
sterujgcego S jest krétszy od nastawionej zwtoki czasowej T to
przekaznik wykonawczy R zadziata po uptywie nastawionej zwioki
i zadziatanie bedzie trwato przez czas T. W czasie zadziatania
przekaznika wykonawczego R zamknigcia zestyku sterujgcego S
nie wptywaja na realizowang funkcje.

B - praca cykliczna sterowana zestykiem S

Kazde zamknigcie zestyku sterujagcego S powoduje zmiane stanu
przekaznika wykonawczego na przeciwny (cecha przekaznika
bistabilnego).

ON / OFF - state zatgczenie / wytaczenie

Funkcje dostepne w przekaznikach TR4N. Wybdr funkcji ON lub OFF
nastepuje za pomoca potencjometru TIME. W trybie pracy ON
przez caly czas zestyki zwierne sg zamkniete, natomiast w trybie
pracy OFF sa otwarte. Przy funkcjach tych nie ma znaczenia potozenie
potencjometru FUNC oraz nastawiony czas odmierzania. Tryby statego
zataczenia lub wytaczenia znajdujg zastosowanie przy kontroli pracy
przekaznika czasowego w uktadzie elektrycznym.

U - napiecie zasilania; R - stan wyj$cia przekaznika; S - stan zestyku sterujgcego; T, T1, T2 - czasy odmierzane; Tz - warto$¢ nastawionego zakresu; t - 0$ czasu
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