M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe
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Numery katalogowe czujnikéw

TYPT

Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe
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Zasi Zabudowa czota Wielkos¢ Zasi . Rodzaj styku
Tvp detel?fji czujnika korpusu detel?fji pelvecs przekéz’n)i/ka evisczReRRvene

6.5: J6.5 1.5: 1.5mm
08: M8 1.5: 1.5mm

R: niski 12: M12 02: 2.0mm
18:M18 05: 5.0mm
30: M30 10: 10.0mm
6.5: J6.5 02: 2.0mm
08: M8 02: 2.0mm

L: sredni F: zabudowane 12: M12 04: 4.0mm
18: M18 08: 8.0mm
30: M30 16: 16.0mm
6.5: J6.5 03: 3.0mm
08: M8 03: 3.0mm

Y: wysoki 12: M12 06: 6.0mm 0:NO Puste: 2m, 3-przewodowy
18: M18 12: 12.0mm (normalnie kabel

. . . . P: PNP otwarty) E1: M8, 3-pinowy wtyk
T: indukeyjny 205;.2,105 iiﬁ izd?nn;:n N: NPN C:NC (wytacznie dla korpusu M8)

0;3:'M8 : 02; 2:0mm (normalnie E2: M12, 4-pinowy wtyk (dla

R: niski 12: M12 04: 4.0mm zamkniety) korpuséw M12...M30)
18: M18 08: 8.0mm
30: M30 15: 15.0mm
6.5: J6.5 04: 4.0mm
08: M8 04: 4.0mm

L: $redni N: niezabudowane 12: M12 08:8.0mm
18: M18 16: 16.0mm
30: M30 25:25.0mm
6.5: 76.5 06: 6.0mm
08: M8 06: 6.0mm

Y: wysoki 12: M12 10: 10.0mm
18:M18 20: 20.0mm
30: M30 40: 40.0mm
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M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

Specyfikacja

zabudowa czota czujnika z zabudowanym czotem z hiezabudowanym czotem
nominalna wielko$¢ korpusu 26.5 M8 M12 M18 M30 6.5 M8 M12 M18 M30

wyglad przyktadowego czujnika z kablem
3-zytowym

wyglad przyktadowego czujnika z
przytaczem M8/M12
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M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

zabudowa czota czujnika zzabudowanym czotem z niezabudowanym czotem

nominalna wielko$¢ korpusu 26.5 M8 M12 M18 M30 26.5 M8 M12 M18 M30
TR* 1.5 1.5 2.0 5.0 10.0 2.0 2.0 4.0 8.0 15.0
znamionowa odlegtos¢ detekcji [mm] TL* 2.0 2.0 4.0 8.0 16.0 4.0 4.0 8.0 16.0 25.0
TY* 3.0 3.0 6.0 12.0 22.0 6.0 6.0 10.0 20.0 40.0
rodzaj wyjscia PNP; NPN
rodzaj styku przekaznika NO (normalnie otwarty); NC (normalnie zamknigty)
TR* 2.0 kHz 1.5 kHz 1.0 kHz 1.0 kHz 0.3 kHz 2.0 kHz 1.0 kHz 0.8 kHz 0.5 kHz 0.15 kHz
TR*-E* - 1.5 kHz 2.0kHz 1.0 kHz 0.3kHz - 1.0 kHz 1.0 kHz 0.5kHz 0.15kHz
L . L 2.0 kHz 1.0 kHz 0.3 kHz 0.5 kHz 0.15 kHz 1.0 kHz 0.8 kHz 0.5 kHz 0.15 kHz 0.1 kHz
czestotliwos¢ przetaczania
TL*-E* - 1.0 kHz 1.0 kHz 0.5kHz 0.15 kHz - 0.8 kHz 0.5kHz 0.15 kHz 0.1 kHz
TY* 1.0 kHz 1.0 kHz 0.8 kHz 0.3 kHz 0.15 kHz 0.5 kHz 0.5 kHz 0.4 kHz 0.1 kHz 0.1 kHz
TY*-E* - 1.0 kHz 0.8 kHz 0.3kHz 0.15 kHz - 0.5kHz 0.4 kHz 0.1 kHz 0.1 kHz
e R 2m, 3- 2m, 3-przewodowy kabel; ztagcze M8, 3-pinowe (M8); ztagcze M12, 4-pinowe 2m, 3- 2m, 3-przewodowy kabel; ztgcze M8, 3-pinowe (M8); ztagcze M12, 4-pinowe
przewodowy kabel (M12...30) przewodowy kabe (M12...30)
klasa IP P67
tolerancja maks. odlegtosci detekc;ji +10%
regulacja odlegtosci detekcji nie
TR* 1% 1% 1% 1% 1% 1% 1% 5% 1% 1%
TR*-E* - 1% 1% 1% 1% - 1% 1% 1% 1%
maksymalny btad powtarzalnosci TL* 1% 1% 5% 1% 1% 1% 5% 5% 1% 1%
(% zakresu detekcji) TL*-E* - 1% 1% 1% 1% - 1% 1% 1% 1%
TY* 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5%
TY*-E* - 5% 5% 5% 5% - 5% 5% 5% 5%
maksymalna histereza (% zakresu detekc;ji) 15%
zabezpieczenie przed odwréceniem polaryzacji [tak/nie] nie
zabezpieczenie przed zwarciem [tak/nie] tak
zabezpieczenie przed przepieciem [tak/nie] nie
sygnalizacja stanu wyjscia dioda LED
napiegcie zasilania 10...30VDC
maksymalne tetnienie +10%
prad roboczy <10mA (20mA dla TRN18-08, TRN30-15)
prad obciazenia wyj$ciowego <150mA
TR* <1.5V <2.0V <2.0V <2.0V <2.0V <1.5V <2.0V <2.0V <2.0V <2.0V
TR*-E* <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V
L TL* <1.5V <2.0V <2.0V <2.0V <2.0V <1.5V <2.0V <2.0V <2.0V <2.0V
napiecie resztkowe TLA-E* <15V <15V 1.5V <15V 1.5V <15V 1.5V <15V <15V <15V
TY* <1.5V <2.0V <2.0V <2.0V <2.0V <1.5V <2.0V <2.0V <2.0V <2.0V
TY*-E* <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V <1.5V
prad uptywowy <0.01mA
rezystancja izolacji 250MOhm (dla 500VDC) pomigdzy zaciskami zasilania a obudowa
TR* 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC
. TR*-E* - 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC - 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC
napigcie wytrzymywane
L 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 500 VAC
(50/60Hz), 1 min. miedzy zaciskami zasilania a obudowa TL*-E* - 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC - 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 500 VAC
TY* 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 500 VAC 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 500 VAC 500 VAC
TY*-E* - 1000 VAC 1000 VAC 1000 VAC 500 VAC - 1000 VAC 1000 VAC 500 VAC 500 VAC
temperatura otoczenia -25...75°C
wilgotno$¢ otoczenia 35...85%
odpornos$¢ na wibracje 10...55Hz, amplituda 1.5mm, osie X/Y/Z, 2h kazda
materiat korpusu czujnika stal nierdzewna stop niklu i miedzi stal nierdzewna stop niklu i miedzi
materiat czesci sensorycznej PBT (polibutyloentereftalan)
akcesoria montazowe nie 2 x nakretka + podktadka nie 2 x nakretka + podktadka
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M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

Podtaczenie elektryczne
3-przewodowy kabel 3-przewodowy kabel M8, 3-pinowy wtyk

Wyjscie NPN

Wyjscie PNP
A @ N
1 D Brazowy - 10.30VDC e J = Brazowy - 10.30VDC
4
y
© g
s E
; :
S @ Czarny - wyjécie przetacznika g —_ SZarny - wyjscie przetacznika
2 2
2 a
o aE
S
beiaz|
a I N 3 Niebieski - OV
" 3 Nigbieski - OV .
Pt I ‘I

4-przewodowy kabel 4-przewodowy kabel M12, 4-pinowy wtyk

Wyjscie PNP _
Y] Wyjscie NPN
1 O Brazowy - 10.30VDC e
e @D Brazowy - 10..30VDC
¢ C
+ s g— -
Ob bcigz|
%* @ {2k
~ Czarny - wyjscie przetacznika
g b WREIEE = Biaty - wyjscie przetgcznika
3 ; 2
o =
2 hY Fy
= B . o . o s
o 2 Biaty - wyjscie przetgcznika 8 ) @ Czarny - wyjscie przetacznika
> q
ES z
beiaz] x
) Niebieski - OV ) ) Niebieski - OV

Strona5z13

AKUSENSE



M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

Rysunki wymiarowe

Czujniki z korpusem @6.5

z zabudowanym czotem Z niezabudowanym czotem
2m, 3-przewodowy kabel 2m, 3-przewodowy kabel
LED LED

[t} 0
gl | g [ ] —
! 455 I . 4 45 |
TRF6.5-1.51] TRN6.5-02 ][]
o LED - LED
gl | |
| 45.5 I ‘!_4“° 45
TLF6.5-02 1] TLN6.5-06 (1]
LED LED
@ m.
g gl |
- S |
TYF6.5-03 1] TYN6.5-06 (1]
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M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

Czujniki z korpusem M8
z zabudowanym czotem z niezabudowanym czotem
M8, 3-pinowy wtyk

2m, 3-przewodowy kabel M8, 3-pinowy wtyk 2m, 3-przewodowy kabel
nakretka zgbkowana
od Klucz 12T= 3 nakretka zabkowana nakretkadngkov;lzr_}a 3 nakretka zabkowana
LED od klucz 12T=3  4-LED 0d Klucz 121= pod klucz 12T=3  4-LED
SN e /
= = T A \ = m =]
x >< > ho] =y > >
2y |5 mu- > Sl | - 3 | [+ 4z
3 4 | ‘ 3
o 41.7 - 16 3 N 41 | | 16 3
- 46.7 - 60 - 0T > 60
TRF08-1.5[1[] TRF08-1.51[1-E1 TRNO08-02 [1[] TRNO08-02 [1[1-E1
nakretka zabkowana nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana
od klucz 127= 3 = - pod klucz 12T= 3 od klucz 12T=3  4-LED
/P— LED ¢ pod klucz 12T= 3 14 LED od klucz 2 g p ucz
7 2 X } ol - X ] H x
X < =2} [ee)
h B 8 + 414 g [ JT5— ¢ + Az
3 4| 3
- 41.7 - 16 3 e 41 > 16 3
- 46.7 | 60 - 50.7 - 60
TLF08-02[1[] TLF08-02[1[1-E1 TLNO08-04 [1[] TLNO08-04 [1[1-E1
nakretka zabkowana nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana
pod Klucz 12T= 3 pod klucz 12T=3  4-LED pod klucz 12T= 3 pod klucz 12T=3  4-LED
¢ / LED
LED _ _ ) —
X x } x ! > x|
: - + #lllg & L g + #ls
3 4 | 4] 3
5 16 |3 v - 16 |3
60 60
TYF08-03[1[] TYF08-03 11 -E1 TYNO08-06 [1[] TYNO08-06 [1[1-E1
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Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

MP&M

Czujniki z korpusem M12

z zabudowanym czotem
2m, 3-przewodowy kabel M12, 4-pinowy wtyk

z niezabudowanym czotem
2m, 3-przewodowy kabel M12, 4-pinowy wtyk

nakretka zgbkowana
pod klucz 17T7= 4

nakretka zgbkowana

nakretka zgbkowana

nakretka zgbkowana

pod klucz 17T= 4 " pod ki 17T=4 17T=4
e e pod Klucz 17T=+ pod Klucz LD
A = o & . 5 2 ﬁ;_%_ 5
: - 5| & 1" m— - I~ s
b= ' = = \i \ S —
14 |7 56| 41 _.AL ML._
- 41.7 - 68 ' < 54.6 - 67
_ 49.7 -
TRF12-02[1[] TRF12-02[1[1-E2 TRN12-04[1[] TRN12-04[1[1-E2
nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana
d klucz 17T= 4 nakretka zgbkowana € g nakretka zgbkowana
po od Klucz 17T= 4 pod klucz 17T= 4 pod Klucz 17T=4 , -
¥ LED 4-LED
] : —f Bk
g - HERE L 1 58 =
Sy = L _|= \ —
14 |7 e 41 _ 8 14 7
41.7 -
- - 68 54.6
- 49.7 . 71
TLF12-04 1] TLF12-04[1[1-E2 TLN12-08 [1[] TLN12-08 (1] -E2
nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana
T kiucs 17T= 4 nakretka zgbkowana ¢lka zg nakretka zgbkowana
P pod Klucz 17T= 4 pod Klucz 17T= 4 pod Klucz 17T=4 ,
LED <m0 LED 4
8 I E - §
= = = s = 9 =
| _l8 | 8 14 |7
45 53
68 71
TYF12-06 (1] TYF12-06 (11 -E2 TYN12-10 1] TYN12-10[1[1 -E2
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M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe
Czujniki z korpusem M18

z niezabudowanym czotem
2m, 3-przewodowy kabel M12, 4-pinowy wtyk

z zabudowanym czotem
2m, 3-przewodowy kabel M12, 4-pinowy wtyk

nakretka zgbkowana
pod klucz 24T= 4

nakretka zgbkowana

nakretka zgbkowana
pod klucz 24T=4

nakretka zgbkowana

pod klucz 24T= 4

LED pod klucz 24T= 4
A h‘ 4-LED \/7 FER A-LED
% = mE < < o RE
2 j e (@] o ) I 2 o
2" = L = g = L =
.lL._ ‘ J;__
8
1 54 17 14 17 14
— - 10.6
63 82 - el 44.5 - . I
- . - 63. 1 >
TRF18-05[1[] TRF18-05[1[1 -E2 TRN18-08 [1[] TRN18-08 (1] -E2
nakretka zgbkowana nakretka zabkowana
pod klucz 24T= 4 nakretka zabkowana pod Klucz 24T= 4 nakretka zabkgwana
LED pod Klucz 24T= 4 pod klucz 24T= 4
_ r 4-LED s LED 4-LED
A _
) = BE < 3 3
e E: o) 8 3 N - o g
= = 2 s
EV - = T 7 -
A 54 ‘ T 12 17 14 B
> 17 14
3 o - <28 44.5 82
~ > 63. 1
TLF18-08 [1(] TLF18-08 (11 -E2 TLN18-16 [1[] TLN18-16 [1[1-E2
nakretka zgbkowana nakretka zabkowana nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana
pod klucz 24T= 4 pod klucz 24T= 4 pod klucz 24T= 4 pod klucz 24T= 4
4-LED 4-LED
I iED i LED —
3 = BE < X =
3 K @ O o
7
,.li* 2 12 ’ -
17 14

54

82

58

(=
82

TYF18-120]

TYF18-12[1[] -E2

TYN18-20 1]

TYN18-20 L[] -E2
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Czujniki z korpusem M30
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Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

2m, 3-przewod

z zabudowanym czotem
M12, 4-pinowy wtyk

owy kabel

z niezabudowanym czotem

2m, 3-przewodowy kabel

M12, 4-pinowy wtyk

nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana
nakretka zgbkowana _
pod Klucz 36T= 5 ,M 36T=5 pod Klucz 36T= 5 pod Klucz 36T= 5
N i e
4-LED . 1
LED m / kg 4-LED
g - — 2 : —
V L |
U U ' 12.5 i | ‘
30 T 12 17 14
78 58.5 78
TRF30-10 1] TRF30-10[1[1-E2 TRN30-15[1[] TRN30-15[1[1-E2
nakretka zabkowana nakretka zgbkowana nakretka zgbkowana nakretka zagbkowana
pod klucz 36T= 5 m /_Mz 36T=5 <~ pod klucz 36T= 5 pod klucz 36T= 5
LED LED KE 4-LED
© 2 1 < © 2 N
< 3 e} o < b o) S
3 g ] = g [ ] 3 5
= s =
u 75|, ‘
U le | - —
30 —t12.5 15 17 14
78 58. 5 o1
TLF30-16 [1[] TLF30-16 (1] -E2 TLN30-25[1[] TLN30-25[1[1-E2
nakretka zabkowana nakretka zgbkowana nakretka zabkowana nakretka zabkowana
pod klucz 36T= 5 pod klucz 36T= 5 pod klucz 36T= 5 pod klucz 36T=5
ﬂ 4-LED k |
LED m LED 4-LED
5 5 of | ¢ z X o| |&
g z —— g s — 2
| .
7
U L1s — -
30 —— s LLM,
54 78 61 81
TYF30-22[1[] TYF30-22[1[1-E2 TYN30-40 1] TYN30-40 (11 -E2
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M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

Wspoétczynnik odlegtosci detekcji

Odlegtos¢ detekcji zalezy od rodzaju metalu, ktéry jest wykrywany. Domyslnie dokumentacja podaje odlegtos¢ detekcji dla zelaza. Ponizszy wykres przedstawia
wspoétczynniki, ktére musza by¢ uwzglednione podczas detekcji metali innych niz zelazo.

Stal nierdzewna
Aluminium
- ]

Staliwo

0.00 0.10 0.20 0.30 0.40 0.50 0.60 0.70 0.80 0.90 1.00

o
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M I & M Czujniki indukecyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

Wymagania instalacyjne

Aby czujniki dziataty prawidtowo i nie wptywaty na siebie nawzajem, oraz aby zapobiec reakcji czujnikéw na elementy konstrukcji otaczajace je, nalezy zachowacé
odpowiednie minimalne odlegtosci.

z zabudowanym czotem z niezabudowanym czotem

D - $rednica korpusu czujnika
Sn -znamionowa odlegtos¢ detekcji
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M I & M Czujniki indukcyjne, z korpusem cylindrycznym, standardowe

Montowanie czujnikéw cylindrycznych w otworze

Zabezpieczanie czujnikéw w otworze za pomoca sruby blokujacej nie powinno powodowac deformacji czujnika. Dlatego zaleca sie dokrecenie sruby blokujacej z
ograniczonym momentem obrotowym (patrz tabela ponizej). Dla czujnikdw o $rednicy korpusu 6.5 mm, prawidtowe potozenie H sruby blokujacej w stosunku do

korpusu wynosi 8mm od czesci sensorycznej czujnika.

Nominalna wielko$¢ korpusu Moment dokrecania [N]

6.5 1.5
M8 3.5
M12 16.0
M18 28.0
M30 150.0
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